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Szoftver kategoriak

licenc szerint

Szabad szoftver (nyilt forraskodu)

Ingyenes szoftver (freeware) Korlatlan ideig ingyenes
pl. ArcGIS Explorer, FreeTR nem modosithato, nem fejlesztheto
Nyilvanos szolgaltatas Ingyenes a szolgaltatas

. megszintetéseéig
pl. Google Maps, Bing Map korlatozott felhasznalasi lehetéségek
Shareware Korlatozott ideig ingyenes,
pl. Total Commander ar < 100 euro
Demo valtozat Korlatozott ideig ingyenes,

. . : csak tanulasi célokra
szinte minden kereskedelmi szoftverhez

Kereskedelmi szoftver
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NUMBER OF DEVICES IN USE (IN MILLIONS)
20,000 WEARABLES

SMART TVS

Between now and 2018 we’ll see
the number of smartphones,
tablets, and other connected

devices skyrocket. THE INTERNET
OF THINGS

SMARTPHONES

PERSONAL
COMPUTERS

2004 Forras: https://hbr.org/ 2018
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Okostelefonok

BlackBerry: 1.36 % és tabletek

symbian: 1.56 %
Java ME: 219 % /
Windows Phone: 2.66 %
i0S5:32.32 %

SMARTPHONES

T~ Android: 59.81 %

PERSONAL
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Nyilt forrasu szoftverek

Operacios rendszer (Linux, GNU)

Irodai programok (OpenOffice/LibreOffice, Scribus, Gimp,
FireFox, Thunderbird)

Matematikai programok (Octave, R, Euler)

Geodéziai programok (GNU Gama, SurveyingCalculation*,

Total Open Station, Ulyxes, ComEasy) A programok tobbsége

. magyar nyelvu felllettel
CAD programok (LibreCAD) s e?grhet%/!

GIS programok (QGIS, GRASS, PostGIS, MapServer,
OpenLayers, DAT2SOL, ...)

GNSS programok (RTKlib, GPSbabel)

Fotog. programok (OpenCV, Opticks, OTB, OSSIM)
LIDAR (LASTools, PCL, CloudCompare, MeshlLab)
INSAR (ROI_PAC, Sentinel 1 Toolbox)

* DOlt betls szoftverek magyar fejlesztések GISOPEN 2016



GNU Octave

https://www.gnu.org/software/octave/

MATLAB szerl kornyezet, azzal kompatibilis program nyelvvel
Komplex matematikai szamitasok (pl. hal6zat kiegyenlites,
regresszio szamitas, adatfeldolgozas, ...)

2/3D-s grafikonok

Mintapéldak:
https://github.com/OSGeolLabBp/tutorials/tree/master/english/data_processing

Legkisebb négyzetes parabola illesztes

args = argv();

fp = fopen(args{1}, 'r');

points = sortrows(fscanf(fp, '%f;%f", [2, Inf])'); % adatok beolvasasa

A = [ones(rows(points),1), xp, xp ." 2]; % egyenletrendszer felallitasa
| = points(:, 2);
Xx=A\l % egyenletrendszer megoldasa

(MATLAB-ban is futtathato)
GISOPEN 2016



GNU Octave

https://www.gnu.org/software/octave/

MATLAB szer(i kornyezet, azzal kompal =
Komplex matematikai szamitasok (pl. hé

regresszio szamitas, adatfeldolgozas, ..
2/3D-s grafikonok

Mintapéldak:
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https://github.com/OSGeolLabBp/tutorials/tree/master/english/data_processing

Legkisebb négyzetes parabola illesztés
args = argv();

fp = fopen(args{1}, 'r');

points = sortrows(fscanf(fp, '%f;%f", [2, Inf])');
n = rows(points);

% ad

A = [ones(n,1), xp, xp .* 2]; % eQ)
| = points(:, 2);
X=A\l % egy
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https://www.gnu.org/software

Gama-local
1/2/3 dimenzios geodéziai halozatok klegyenlltese

Szabad és beillesztett halézatok &)
Parancssori hasznalat sl
Input adatok XML fajlbdl

Eredmények XML, SVG és sz6veqg fajlba
Durvahiba szlrés

Eredmények magyarul is

Iranyok szama : 40 Iranyszidgek szama : 10
Tavolsagok szama : 5

Osszes mérés : 43

Egyenletek szama : 43 Ismeretlenek szama: 18
Szabadsagfok : 27 Halozati defektus : 0
ml0 apriori : 1.00

ml' aposteriori: 1.86 [pvv] @ 9.36485e+01

Statisztikai analizis

- aposteriori koézephiba 1.86
- konfidencia szint 93 %

GISOPEN 2016
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SurveyingCalculation

QGIS modul geodéziai szamitasokhoz (DigiKom Kft.)
Adatforrasok: Leica GSI, JOB/ARE, SDR33, RW5, manualis

Szamitasok:
e tajékozas, po
» SokszOgvona

aris pont, elometszes, hatrametszes, szabadallasp.
ak (szabad, beillesztett es zart is)

e Vizszintes ha

Ozat kiegyenlites (GNU Gama-val)

« koordinata transzformacio (Helmert, affin, 3/4/5 foku)

V4 yd V4 T e .
Tajékozas
Z 231 (id:250) qurgohegy (id:270)
. 5001 (fb_test.dbfiz 232 (id:260 aad > Ivaria (id:230]
:220] = id::
Al Mindet >

Magyarul is

Teljes integracio QGIS-szel

Forraskod:

https://github.com/zsiki/ls

Honlap:

http://digikom.hu/SurveyingCalculation/

Szamitasok Alldspont—  ~Pontok

ppppppppppp

® Hatrametszés

Szamitisok eredménye

Hétrametszés
Pontszém  Pontkdd Eelet Eszzk Irényérték Szig

cccccccccc

http://plugins.qgis.org/plugins/SurveyingCalculation/ GISOPEN 2016


https://github.com/zsiki/ls
http://digikom.hu/SurveyingCalculation/
http://plugins.qgis.org/plugins/SurveyingCalculation/
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http://www.rtklib.com/

Ulyxes

http://www.geod.bme.hu/ulyxes/index_hu.html

Helymeghatarozasra alkalmas szenzorok vezérléese,
adatgydjtes es tarolas (Python kdnyvtar)

Robot mérdallomasok, GNSS (NMEA), kamerak
9DOF szenzorok

Alkalmazasi teriletek:

Automatizalt monitoring rendszer

Automatizalt metszet és felliletméres

Munkagép vezeérlés

Mozgo NMEA GNSS vevok kovetése

Gyorsan lezajlo alakvaltozasok rogzitese
Web kameraval es automatizalt kiértekelés

Fejlesztési iranyok:

Beltéri navigacio és térképezeés

Mozgo robot platform
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Nyilvanos szolgaltatasok
nyilt forrasu alapokon

OSM
Utcaterkép
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EOV - ETRSB?

cm megbizhatésagu atszamitas
Proj.4

GIS szoftverekbe beépithetd
Javito racs (VITEL-hez hasonlo)

ETRS89 <--> EOV/Balti konverzm

® Egy pont © EOV/Balti -> ETRS89
O Fajl @ ETRS89 -> EOV/Balti
Lambda: |

|
Fi: | |
|

h (opcionalis):

Formatum: TXT|[%

Dokumentacio Kild
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Nyilvanos szolgaltatasok
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EOV - ETRS89 ETRS89 <--> EOV/Balti konverzio
cm megbizhatésagu atszamitas

) ® Egy pont © EOV/Balti -> ETRS89
Proj.4 O Fajl ® ETRS89 -> EOV/Balti
GIS szoftverekbe beépitheto Lambda: | |
Javito racs (VITEL-hez hasonld) F | |
EU-DEM
Magyarorszagi resz
EQV

WMS szolgaltatas
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Magyar kézbsség
http://osgeo.hu

QGIS, GRASS, MapServer, PostGIS, OpenlLayers, GDAL, Octave
oktatéanyagok magyarul

Linkedin: OSGeo Hungarian Interest Group
W|k| http://wiki.osgeo.org/wiki/Hungary
N)(ilt adat http Ilwww openstreetmapr hu/
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http://foss4g.hu/

Folytassuk szabadon...
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