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ALPHA3D

Normal = [-0.0242, 0.0223, ).9335]
8 Point T =[343158 465, 2812110.951. -38.474) m
8 Color = [75, 150, 255]

Ieta Info:

Layer: Default Layer

Mame: <A1FO7>

Server; DESKTOP-5CKALTS [unshared)

Path: SUAE test?Adimant20190129_075224_000-15-52-43-298ModelSpacesiModelS pace 14<ATF07>
| Created at: 02/25/2019 03:05:04

| Derived from cloud with 209373623 points

Fit Quality:
Error Mean = 0.000 m
Error Std Deviation = 0.001 m
Ahomlube Errar hdaon = 00071 o
M awirnum Abzolute Errar = 0.002 m
MUMBET of FoInts Given o Fit = 22
Murnber of Points Used in the Final Fit = 22
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ALPHAUNI LIDAR CSALAD

KOZEP- ES NAGY HATOTAVOLSAGU SZKENNEREK

ALPHAUNI 300 ALPHAUNI 900 ALPHAUNI 1300

A legkisebb megoldas A leguniverzalisabb megoldas Nagy hatétavolsagu
megoldas



I UNIVERZALIS TARTO KONZOLOK

FOLDI
ALKALMAZASOK ALKALMAZASOK
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CHC ALPHAUNI 300

UNIVERZALIS LIDAR MEGOLDAS

GNSS/GPS
Gyorskioldé bilincs Teljes konstellacios, L-
Jarmifuggetlen megoldas band

IP64 védettség

Lézerszkenner .
Riegl mini VUX-1 UAV

Hattértar
64 GB Taviranyitas
8 km tavolsagbdl

Opcionalis kamera Integralt IMU
Kalibralt CHC AS-C420 600HZ
vagy AS-C240



Alphauni 300

Legfontosabb tulajdonsagai

= Abszolut pontossag <5 cm @ 100
m

= Hatoétavolsag ~ 330 m
= 600 Hz IMU

= GPS, GLO, GAL, BDS, SBAS,
QZSS, L-band

» |P64 védettség

= -10°C to +40°C mukodeési
hémérséklet

= 2.1kg

= 8km-rol vezérelhet6



NAGYFOKU FLEXIBILITAS

= Kb. 2 perc alatt
atszerelheto egyik
platformrol a masikra,
Igy konnyeden
hasznalhato foldon,
vizen és levegoben
egyarant.






CHC ALPHAUNI 900/1300

FELSOKATEGORIAS MULTIPLATFORM LIDAR MEGOLDASOK

Gyorskioldoé bilincs
Jarmifuggetlen megoldas o

Lézerszkenner
Riegl VUX-1 UAV (A900) Ep—
Riegl VUX-1 LR (A1300) —

Hattértar
1TB

Opcionalis kamera
Kalibralt CHC AS-C420
vagy AS-C240

GNSS/GPS
Teljes konstellacios, L-
band

e |P64 védettség

Kommunikacios

° portok
i Kllsé eszkdzok
= - csatlakozasa
| Taviranyitas
8 km hatétav
Integralt IMU
600Hz



Alphauni 900/1300

Legfontosabb tulajdonsagok

Abszolut pontossag 5 cm @ 100 m

= 3.4cm@ 400 m AGL (AU1300)

=  Hatétav 1050 m/ 1540 m

» Ugyanaz a GNSS+IMU az 0sszes
AlphaUni-ban

= 1 TB hattértar
= |P64 vedettseg

= -10°C to +40°C mukodeési
hémérséklet

= 4.5 kg suly

= 8km-rol vezérelhet6




NAGYFOKU FLEXIBILITAS

= 2 perc alatt
atszerelheto egyik
platformrol a masikra

CHCNAV



BOVITETT CSATLAKOZASOK

TAMOGATJAAZ EGYEB SZENZOROKAT

/l

/

= Csatlakoztathato DMI
szenzor, GAMS (dual
GNSS antenna),
kulonbozd kamerak,
és egyeb eszkozok,

4

i

melyek NMEA
uzenetekkel
kommunikalnak




CHC ALPHAUNI 900 INSTALLACIO
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UAV LIDAR
LIDAR MEGOLDAS KISEBB UAV-RE




UAV LIDAR
CHC KOMPAKT LIDAROK

i CHCNAVﬁ-l:-
*6bm
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CHCN AN 1325508

3.2 kg



AlphaAir 450

Legfontosabb jellemzéi

Abszolut pontossag <7 cm @ 100 m

Hatotavolsag 450 m

Sebesség 720 000 pts/sec

81.7° x 25.1° FOV

600 Hz IMU

GPS, GLO, GAL, BDS, SBAS, QZSS
IP64 vedettseg

-10°C to +40°C mukodeési
hémérséklet

Beépitett 42 MP camera
USB 3.0 Type-C
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HATEKONY SZOFTVERKORNYEZET

= Real-time misszio
kovetes a CoCapture
Field szoftverrel egy
tableten keresztul,
felautomata pontfelho

feldolgozas CoPre
Desktop szoftverrel es
végso adatok kinyerese
Orbit GT vagy
CoProcess CAD SW-el




d %a'ﬁ;{)

Qui%
c’ ¢ L

* ’ |
| ?/a. sbA CAgEROLATo

,W‘

WWW. CHCNAvfGA rJo N


http://www.chcnavigation.hu/
https://www.facebook.com/chcnavmagyarorszag

»OERVICE
&
ADJUSTMENT”

Hivatalos TOPCON markaszerviz
Hivatalos CHC markaszerviz
Optikai mlszerek kalibralasa
Optikai mlUszerek beallitasa

SZEKESFEHERVARON




