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Fizikailag elérhetetlen pontok mérese
 Veszélyes
« |dbigényes

* Mas méresi technologiak bevonasa is
Szlikseges




Pontok mérése limitalt ralatassal az
égboltra

« |dbigényes

* Mas méresi technologiak bevonasa is
Szlikséges

» Vitathato pontossag




Pontonkénti mérés munkateriileteken ahol
nagy részletgazdagag sziikseg

« Idbigényes
* Pontos dokumentalast igényel

* Munkaigényes



Alapos vizsgalat vagy a helyszin gyors
megtisztitasa?

« Veszélyes
» Nagy tapasztalatot igényel

« Néha egyszeriien nem lehetseges
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A kovetkez6 példaban, a cél az épulet sarokpontjanak
megmeérése (narancssargaval jelolve).

« Egy hagyomanyos GNSS RTK roverrel ez nem
lehetséges, a korlatozott ralatas miatt az égbo
» A kovetkezdb két vided bemutatja, hogyan valo
meg mégis a munkafolyamat Captivateben az

antennaval

VN



'
e

3§

here
new job

€] Leica Captivate - Home
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Default
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Mapping

B

Check rail

Fn OK

Create coord sys

Meas plane/grid
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QuickGrid
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Create pts & lines

GS imaging

Jobs Fn
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Capture image group Measure in images

Manage image groups

OK




Ismerni kell:

- A kamera bels6 geometriajat
- A kamera poziciéjat is orientaciéjat minden
egyes elkészult kép esetén.
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Hogyan mikodik a GS18 1?

Mihold IMU

N

$

Pozicié: E, K, M Tajolas: w, @, K
+ min6ség + min6ség

I

(‘ HEXAGON

oA minéség nem elég j6 a képeken valé méréshez!!!




Hogyan mikodik a GS18 1?

Hogyan lehet javitani a pozicio és a tajékozas minéségén?

) 4

Kontrol pontok

B

VIS

Technology
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Kép csatornak

Video stream JPG képek
20 Hz Nyers adat 2Hz
10 Hz

800x600 px Fekete / fehér | 1280x960 px 1280x960 px

‘e 3\

") Feldstrasse 181

L4
Pont ID

Feldetrave 18

wia-nm

Cumrnyg tve

20 quality

Used images

Code

/ | Measure Previous Next
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1100

Sk B

Pozicié: E, K, m Tajolas: w, @, K
K + min6ség + mindség

470 KF1,KF2, .. 10 640 480 KFO, KF2, ... 10 133 485 KFO, KF2, ...
516 KF1, KF2, .. 20 505 523 KFO0,KF2, ... 20 50 530 KFO, KF1, .

615 KF1 30 134 620 KFO 40 1115 520 KF3, KF4, ...

Objektum kovetés a képekrél

Kotegelt kiegyenlités

15 | hexagon.com
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Captivate

- EL fiew ™
DagI g™

a Capiiivnte - Hame

'®

infinity

(4 4 HEXAGON




7'\

Térbeli elémetszés Captivate N4
Captivate

=0
(@]
R
Q

) Marina Imaging

* Snap ¥

Point ID
- Automatikus pont felismerés _
- Minéség 2D quality

0.021Tm

Grafikus megjelenités :
Used images

5

Code

Store Remove Previous Next
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Térbeli elometszeés Infinity

18

Automatikus pont felismerés

Nagyité
Minéség

Grafikus megjelenités

hexagon.com

infinity

2 View B) Inspector 32 [ Image Group Viewer = Property Grid

Tarsashaz 3 Create New Point

4 Image Intersections
Mode

Automatic

4 Feature
Point Id

IMG0003
Point Role Calculated

Date/Time

2020.09.21 10:15:24

Source User-entered

Layer B Points

SEIMEL00E -
20200256 m i Ziiimans Dbsctvtion:
= : Tarsashaz_3

SEIMIGO002 g Image Group

Observations

To Image B MG otE~

IMG_014 IMG_015 IMG_012

Point Id Y| PointRole Y Date/’f ime Y Source Y| Observations V| Easting[m] | Northing [m] | Ortho. Height [m] ‘ CQ 3D [m] l CQ2D [;

@ [IMGO0001 (2020.09.14 14:48:06) | Calculated 2020.09.14 14:48:06  Marina Imaging 5 6512500804 244 6686936 105,5587 0,0389 0,023
® IMG0002 (2020.09.14 14:50:15) | Calculated 2020.09.14 14:50:15 Marina Imaging 6 6512507225 244 668,0898 1084975 0,0277 0,022




Bemcek - Leica Infinity = B

o ] ® B
Processing

Features  External Services

Infrastructure  Adjustments

Surfaces  Point Clouds  Imaging

@ A o @ 1
, . = Coordinate

hematic Codes } . ¢ , Measure  Co
< System Manager

Feature
Info

Map Services Images

t Reports Google Point  Station Observation Layer
v Earth Manager

Paoint to Point  Point ¥
New COGOo Coordinates

@n@gﬁ‘a ,-‘/"Meter' i‘-"Gons' %None'




Visual
Positioning

* Nem kell tobb ismert ponton megallva fényképeket késziteni, mint a korabbi megoldasoknal

* Nem kell manualisan azonositani a kivant pontot a kalonb6zé képeken
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Elonyok
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1. Mig versenytarsad egy-egy ponttal
bajlodik, Te mérj meg tobb szazat!

Timesaving

“) Stockpile & e @ WO
Image group name
Capturing time
4/60s
Stop.
X .4 HEXAGON  feica

Geosystems




r",VSurvey Grade

Accuracy

2. Gyujts adatot ott is, ahol a GNSS technolégia
korlatai ezt mar nem engednék meg

7 Museum

image group name

Image_Group 008

Capturing time

[

¥ 4 HEXAGON feica

Geosystems




3. Végezz ott is adatgyiijtést, ahova fizikailag
képtelen lennél eljutni!

") Railway Station

Image group name
Image Group 005

Capturing time

Stan

“ ¥ 4 HEXAGON  feica

Geosystems




4. Tarolj minden adatot amit latsz a leheto leggyorsabban és donts Productivity
késobb, kenyelmesen az irodaban, hogy ebbol mire van /

. ” ' b
szukseged! ‘, o, - \ //%
' | @ ' \-\v" | L

. g ’ - 200014 m U
Ml ) Stockpile * = 100.012 m @ 3
Image group name

Image_Group_001

Capturing time

5/60 s










Koszonom a figyelmet!
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