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GE - MAX @ XPAD

for Android™

. ] Zenithl5 GSM NET Rover - 3,75G modem
Zenith15
@ Zenithl5 GSM-UHF FIex Rover — 407 — 470 MHz

ZENITH1S SERIES

This rolmst entry level GNSS recelver

you the flexibilty of choosing
bemeenUHFandGSMdependmmme
SiLAton.

GESSITE




GEC=MAX @XPAD

for Android™

@ Zenith25Pro GSM NET Rover — 3,75G modem
. @ Zenith25Pro GSM-UHF Flex Rover — 407- 470 MHz
Zenith25 Pro |
@ Zenith25Pro-4 GSM-UHF Flex Rover — GPS, GLO, GAL, BEl




GEEMAX @ X-PAD

for Android™

. @ Zenith35Pro GSM-UHF Flex Rover — WiFi, WebServer
Ze N |th 3 5 PI’O @ Zenith35Pro GSM-UHF-TAG Flex Rover — WiFi, WebServer, D6lésérzékel6
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Zenith40 GNSS




Zenith40 GNSS vevo

IP68 védelem
MIL standard

3.75 G GSM modul

Integralt Bluetooth

Soros Port, USB, kilsé
- tap- ésradid

QR iConnect

lﬂl Full konfiguralas
' Android App
SIM és MicroSD

Nagy érzékenységl, tobb-frekvencias
antenna megoldas

TerraStar C Pro PPP (L-Band)

NovAtel flagship OEM719
& Measurement engine Q-Lock-plus ™ RTK
+ Minden miholdrendszer hasznalata

GPS/Glonass/BeiDou/
Galileo/NavIC/QZSS/SBAS

20 Hz adatfrissités ";»s

Magas mindségli
~ SATEL UHF

GESITE




Zenith40 - Egy jovobiztos megoldas

Csucs-kategoriaju NovAtel OEM719 Measurement Engine (ME), legujabb technoldgia.

Tamogatja az 6sszes jelenlegi és jovobeli miholdrendszert.
« GPS & Glonass & BeiDou & Galileo

« NaviIC (India)
« QZSS (Japan)

« SBAS (EGNOS; WAAS, MSAS, GAGAN)

A Multi-frekvencias képességnek készonhetden tdmogatja az 6sszes aktuadlis és a

jovobeni frekvenciakat is:

BEIDOU

- Glonass L3,
- Galileo E6
- BeiDou B3.
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TERRAST/ NowvAtel

Zenith40 a GeoMax «Q-Lock» RTK megoldas tovabbfejleszett valtozatat tartalmazza.
Az Uj «Q-Lock+» RTK rovid idon belll biztosit magas rendelkezésre allast a legnagyobb megbizhatdsag
mellett.

Mindez javitja a hatékonysagot és a rugalmassagot még a nagyon preciz feladatok elvégzéséhez is.

A Hexagon TerraStar Precise Point Positioning (PPP) C-Pro szolgaltatasa, centiméteres megbizhatdsagot
biztosit a vildg minden tajan. Ez a szolgaltatas jelentdsen noveli termelékenységét, ha tavoli terlileteken
dolgozik GSM-lefedettség nélklil, vagy ha egyaltalan nem all rendelkezésre referencia adat.

A TerraStar C Pro szolgaltatas konfiguralasa és hasznalata teljes mértékben tamogatott az X-PAD Ultimate

Field szoftverben




Zenith40 - QR-iConnect
- X-Do gomb

Az egyedllalld GeoMax QR-iConnect funkcié lehetové teszi a
QR kdd beolvasasat a terepi vezérlovel. Az X-PAD Ultimate
terepi szoftver igy azonnal csatlakozik az eszk6zhoz.

Az idGigényes beallitdsok a multé

« Bluetooth-keresés

« A kiterjedt eszkozlistak gorgetése

« Eszkdzok és paraméterek kivalasztasa

GESSITE




Zenith40 - Specifikacio

GNSS
Q-Lock Pro™
Reliability

Measurement Engine

GPS tracking

GLONASS tracking

BeiDou tracking
Galileo tracking
QZSS tracking
NavIC
Positioning rate
SBAS

Precise Point Positioning TerraStar C Pro: GPS/GLONASS/BeiDou/Galileo/ QZSS

(PPP) / L-Band

Lowest noise, advanced multipath mitigation
99.99%

NovAtel OEM7, 555 channels,
multi-frequency & -constellation

L1, L2, L2C, L5

L1, L2, L2C, L3*

B1, B2, B3* - optional

E1l, E5a, E5b, AltBOC, E6* - optional
L1, L2, L2C, L6 - optional

L5*

5 Hz, 20 Hz - optional

EGNOS, WAAS, MSAS, GAGAN

- optional

Receiver Accuracy (rms)

RTK

Network RTK
Static
Static-long
TerraStar C Pro

Hz: 8 mm = 1.0 ppm V: 15 mm = 1.0 ppm
Hz: 8 mm = 0.5 ppm V: 15 mm = 0.5 ppm
Hz: 3 mm = 0.5 ppm V: 5.0 mm = 0.5 ppm
Hz: 3 mm = 0.1 ppm V: 3.5 mm = 0.4 ppm
Hz: <2.5cm V: <5cm

Glonass L3, BeiDou B3, Galileo E6, QZSS L6 and NavIC L5 are foreseen to be
provided through future firmware upgrade.

** Measurement precision, accuracy, reliability and time for initialisation are
dependent upon various factors including number of satellites, observation
time, atmospheric conditions, multipath etc. Figures quoted assume normal
to favourable conditions. A full BeiDou and Galileo constellation will further
increase measurement performance and accuracy.

*** Depending on device configuration; w/o battery

Communication
GSM/GPRS

UHF

Bluetooth™
Ports

Power supply
Internal battery
Operating time
External power

Physical specifications
Environmental Protection

Humidity
Vibration:
Shock:
Operating temp.
Weight

change without notice.

Quad-Band GSM & Penta-Band UMTS
800/850/900/1900/2100 MHz

SATEL, 500 mW/ 1000 mW transceiver
403 - 473 MHz - optional

Device Class2; QR-iConnect functionality
LEMO™ USB, Serial & power

TNC: High sensitivity UHF antenna

Removable Li-Ion 2.6 Ah / 7.4V
7 h (static); 6 h (rover)
10.5Vto28v

IP68; IP66; MIL

Fully dust-tight / Withstands powerful water jets
temporarily immersion under water

100% condensing

Mechanical stress resistant; 1IS09022-36-05
Withstands 2m drop onto hard surface

-40°C to +65°C

1.14 - 1.18 kg ***

s T
Illustrations, colours, product offerings, descriptions and technical ¢ GEE‘E' E '




Zenith40 - Terepi szoftverek

X - PAD Aﬁfﬁmenms

The dedicated GeoMax field software in
in tailored versions:

« X-PAD ULTIMATE SURVEY

« X-PAD ULTIMATE BUILD

A premium version of the popular
MicroSurvey Field Genius field software -

specially branded for GeoMax
WWW.Mmicrosurvey.com

‘ i

Carlson's powerful data collection
software.

http://www.carlsonsw.com

GESITE



http://www.microsurvey.com/
http://www.carlsonsw.com/

X-PAD ULTIMATE - GeoMax fejlesztés( terepi szoftver megoldas:
- X-PAD ULTIMATE SURVEY foldmérési feladatokhoz
X-PAD ULTIMATE BUILD épitdipari feladatokhoz,

- Windows® és Android operacios rendszerekhez.
- Folyamatos fejlesztések!
- Ingyenes szoftverkovetés!
TETTY RO
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Zenith40 GE&5ITE
Terepi vezerlok |
GeoMax Zenius5 (WinMobile) Cl n D q O I 3

GeoMax Zenius8 (WinMobile & Android)

GeoMax Zenius700 tablet (Android)
Nautiz X6 (Android)

! Windows
Ng ¥ Mobile



ZOOM90/Z00M70

Robot méroallomasok




Zoom70/90

Szogmérési pontossag -

I'S /'—:‘\.l

1”' 2)1’ 5n L‘E}Q

@) Navlight

GeoTRAIl
NSS alapu prizma k

Scout360*

Ly

Prizma keresés -

TRack360
Prizma kovetés

AiM360
Prizma felismerés és keresés

Hosszu Uzemidé
7-10 6ra -

Hatotav feliletre: 500-1000m ©);

Imm+1,5ppm <),
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Long Range Bluetooth
Beépitett Bluetooth

BSvithetd memoria =

USB Stick és SD kartya (?) @

1 GB bels6 memodria

4% Windows CE

hybrid drives
¢ 7AXMOTION

IP55 Viz- és poralldsag

Teljes értékd 2. billentylzet (opc.)

Full VGA,
Nagy felbontas, szines, érintd

Megvilagitott billentylizet




1%

GNSS based prism
search

© e

A~

Opto-electronic prism
search

A GeoMax Zoom90/70 mérGallomasok tamogatjak a prizma keresés egy bévitett megoldasat,
mely a vezérl6 GPS pozicidja alapjan m(ikodik. Az X-PAD ULTIMATE vezérl6 szoftver és a

GeoTRAIl megoldas egylttese kivaldo kombinacidja az egyszerd és magas mindség
technoldgiaknak.

Sebesség: 100 gon/mp.

A GeoMax Zoom90 mérdallomasokba épitett ,,Scout” technoldgia egy fliggbleges |ézernyaldb
segitségével keresi a prizmat, a m(szer kdorbeforduldsa kdzben. Ez a megoldas nagyon preciz és
flexibilis alkalmazast tesz lehetévé, hasznalhaté kiil- és beltérben. Hatranya a kdzvetlen optikai

kapcsolat (0sszelatds) sziikségessége, mely korlatozhatja az alkamazasi lehet6ségeket.
Hatotav: 300 m

Keresésiid6: 5-10 mp.
Technolodgia: lézer



Zoom90/70 GEé‘;,‘gEITE
Terepi vezerlok |
GeoMax Zenius5 (WinMobile) Cl n D q O I 3

GeoMax Zenius8 (WinMobile & Android)

GeoMax Zenius700 tablet (Android)
Nautiz X6 (Android)

! Windows
Ng ¥ Mobile



Zoom90/70
Terepi vezeéerlok

Angle measurements

Accuracy 17, 2",5"

Display resolution 0.1" (0.1 mgon)

Method Absolute, continuous, diametrical
Compensation Quadruple axis

NavLight ™ - Alignment aid

Range 5m to 150m
Accuracy S5cm at 100m
Telescope

Magnification 30x

Distance measurements - prism

Range [/ accuracy /time Standard mode:3500 m/1 mm + 1.5 ppm/typ. 0.8 sec*
Long mode: >10,000 m/ 5 mm+2 ppm / typ. 2.5 sec

Motorization

Technology Hybrid Drives
GeoTRAIl - GNSS based prism search

Speed 100 g/sec

Scout - Opto-electronic prism search®***
Range 300m at round prism
TRack - Automatic prism logging

Range 800m at round prism
Max speed 90km/h at 100m

AiM - Automatic prism fine aiming

Range 1000m at round prism
Hz/V accuracy 1"

Technigue Image processing

Interface
Keyboard

Display
Data recording

Ports

Operating system

Power supply
Internal battery
Operating time

Plummet
Type
Accuracy

Physical specifications

Weight

Operating-/storage temp.

Protection class
Humidity

* Fast mode;

** 5 500 m: 4 mm + 2 ppm;

GE&SITE

Full alphanumeric; 35 keys;

illuminated; (2nd optional)

Full VGA 640 x 480 colour and touch

with LED backlight

1 GB internal memory removable SD card
and USB stick

Serial; USB; internal Bluetooth®;
long-range Bluetooth® handle and
external power

Microsoft® Windows® CE 6.0

Removable Li-lon 4.4 Ah / 7.4V
7-10 h***

Laser point, adjustable brightness
1.5 mm at 1.5 m instrument height

5.0 - 5.3 kg (w/fo battery and tribrach)
-20°C to 50°C /-40°C to 70°C

IP55 dust and waterproof rating

95%, non-condensing

*** Single measurement every 30 second at 25° C. Battery time may be shorter

depending on conditions.

FE=E Zoomo0 only



GeoMax

X-PAD ULTIMATE

CAD alapu terepi szoftver
- Mérdallomas

- GNSS vevo

*  PicPoint

- BIM
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Modules

GeoMax
X-PAD ULTIMATE

CAD alapu terepi szoftver
« Mérdallomas

+ GNSS vevo

*  PicPoint

- BIM
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[\ 7 NP S

ADC Cuviines

GeOMax M TDC Cuiruav

M aP< Survav

X-PAD ULTIMATE GPS Survey

5 klonb6z6 nézet lehetbség

E13.735m N -1.100m Z -0.066m

- Eszak

- Haladasi irany
- 3D

- MAP

- Kibodvitett valésag
16 d
RTK Fixed

Point > LEE

<] :: Tools




GeoMax TPS Survey
X-PAD ULTIMATE

Hangvezérlés
- Pont tarolas
Kddolas
- Prizma tipus
Start és stop rajzolas...

E13.735m N -1.100m Z -0.066m




GeoMax
X-PAD ULTIMATE

BOvitett 3D lehetdségek
3D felmérés nézet
3D kit(izés nézet
3D felllet nézet
3D BIM (IFC) nézet

M GNSS Siuirvev EN 40n l.&,
B4 Surface - DTM

TPS BIM check ‘a

m
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GeoMax
X-PAD Fusion Office Software

Teljes funkcionalitasu irodai programcsomag
- Mérdallomas

- GNSS vevd

- Digitalis szintez6

- Szkenner

UAV
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GeoMax
X-PAD Fusion Office Software

Teljes funkcionalitasu irodai programcsomag
- Mérdallomas

GNSS vevo

Digitalis szintez6

Szkenner

UAV




GeoMax
X-PAD Fusion Office Software

Teljes funkcionalitasu irodai programcsomag
- Mérdallomas

- GNSS vevd

- Digitalis szintez6

- Szkenner

- UAV
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GeoMax

GE&5ITE



