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mMegismemi a feladatot, megtalalni az eszkozt!
n

22 (G| Soren

A Geomatika uj dimenziol

Kiss Peter kiss.peter@navicom.hu
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Foldmeérés — Geoinformatika - Geomatika

Mérd csapat - Univerzalis tudas
Pont alapu szemlélet - 3D modell
Papir alapu térkepek — Digitalis adat
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TOPCON SPEKTRUM RTK
Pontossag, amit regota vartunk!

FIX
VFIX (szub-deciméter)
DGPS

AUTONOMUS
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TOPCON SPEKTRUM RTK
Pontossag, amit regota vartunk!

Kinek ajanljuk?
‘Preciz GIS, kataszter, banyameérés

Valtozatos megoldas, fejleszthetd

konstrukcio
*Szamos kiépitésben elérhetd

*Szoftveresen fejleszthetd

= 1.C ! ()l\
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"TOPCON HIPER SR

Bazis Rover N

III’IIIII

LONGLINIG

Lokalis munkateruleten
«Cm alatti pontossag

MAGNET
RELAY

«Sajat NTRIP béazis BARHOL!
*KOz0Ossegi bazis-rover



I\/IADN &T
Korrekciok maskepp

Felh6 alapu Bazis - Rover
korrekcid szolgaltatas

1 Bazis 10 Rovert tud kiszolgalni
egyidejlleg

*Mindig az aktualis munkaterulet
kOzelében telepitjuk a bazis
vevoét->stabil pontossag!

*Felhasznaldk: csapatban
dolgozo6 féldmerok,
nagyvallalatok

e



TOPCON HIPER V

Bazis-Rover kombinaciok hatarok nélkul!

Megujult méréstechnoldgia
‘Fence Antenna
*Vanguard chip

‘Firmware technolégia

Kommunikacio soksziniisége

Topcon Digitalis Radio
PDL, SATEL, TRIMTALK
410-470MHz

- MAGNET
Relay Bazis-Rover [ RPELAY ]
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TOPCON Hybrid helymeghatérozéi

).




Parhuzamos kapcsolat

Robot méroallomas és

GNSS vevo kozott (valtson
merési technoldgiat, akar
pontonként)

*GNSS pozici6 a prizma
kereséshez (jelvesztes
esetén azonnali
visszatérés)
‘Méroallomas mérései is
részt vesznek a felho

adatgyujtésbhen
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Mit jelent a feln6?
Hol talalkozunk vele a hétk6znapjaink soran?

Graail & SkyDrive

by (GO )(\;k'

FELHO A GEODEZIAI
GYAKQRLATBAN

il

NACGNET
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lrodai '
clemzéslelskészites £ el

AutoCAD

BIM korfolyamat  adat aterepre (Felns

kapcsolat AutoCAD 360
és MAGNET Enterprise)

Szerkezet kitizés

Iroda és Terep visszacsatolas
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Mi a BIM?

Mit jelent a szakma szamara?

- Méernokgeodeézia +
Térinformatika
izgalmas fuzioja

- Meérnokgeodézia - pontossag

- Térinformatika - adatbazis
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Komplex 3D modellezés
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TOPCON LN-100

A BIM robot
« Onbealld miiszer

« 30% hatékonyabb, mint a megszokott robot mérballomasok

- Epit6ipari, terepalld konstrukcié

* IP-65

- Hatotavolsag: 100m sugaru kor

* Pontossag: 3” (normal mérbéallomas)
tavmeéres (+/- 3mm)




MAGNET Layout BIM szoftver
Kozvetlen AutoCAD kapcsolat a felhdben

NMAONET
Field Loauouft

ﬂv*ﬁm
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TOPCON Android Alkalmazas
Egyszerl célszoftver Android alapokon
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TOPCON SIRIUS PRO UAS
3D modell a
munkaterulet

érintése “%'dé“o‘\
es '

nelkdl

”

5cm pontossag
lllesztopontok nelkul
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“TOPCON SIRIUS PRO UAS

3D modell a ,
munkaterulet S5cm pontossag

erintése
nelkul

. RTK GNSS
Hogyan lehetséges? d antenna

1, RTK GNSS vevdvel a fedélzeten
2, Sajat bazissal

100Hz pozicio frissités

sebesség: 65 km/h

= - Preciz pozici6

2 méterenkeént

DTM helyett
Direkt tajékozas

- a0



TOPCON SIRIUS PRO UAS

'Automatlkus repulési terv — Auto pilota — Auto Iandolas
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TOPCON SIRIUS PRO UAS

Preciz 3D modell a munkaterilet érintése nélkil

Walcome
(3 Map Layer Manager
C; Settings

_& Camers Settings

@ Aboue

@ wims 1
5 18] @ WMS:http gwms enterrasystel '-
» @ geoTitt
= #@ ceoTiff:~ Dokumenter ufta
. . GeoTitf:~ Dokumentafuita
@ A B Airspaces
e {0 KML filos
# Default Maps
# rASA Blue Marble Image
# Blue Marble (wMs) 2004
¥ 0 cubed Landsat
¥ @ Poitical Boundanes
4o [l Placetarme
¥ (] mcrosoft Virtual Earth Hybnd
€l @ USG5 Lrban Area Ortho
€] @ usoa Nalp

¥ ) Scankort Denmark

Lat S0 .80a5* Elev 21,97 metars yaw 112.8*
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KoszonOm a figyelmet!




