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A GPS-témakor ma,
a Geodéziai halozatok targy eloadasai soran
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Megjelenés eve: 2000
Kiado: NyME
Intézmények: BME, GEO, GGKI, KGO

Husti Gy.

Adam J. — Banyai L. — Borza T. — Busics Gy. — Krauter A.

Husti Gydrgy Jdnos (6. J. Husti) 1935. marcius 1-jén Mohacson
sziiletett, gimnaziumi tanulmanyait sziildvarosaban végezte.
1953-ban beiratkozott a Budapesti Miiszaki Egyetem soproni
székhelyii Fildmérdmérno ki Karara, ahol Hazay Istvdn, Sébor Jdnos
és Tarczy-Hormoch Antal professzoroktol tanulta a geodéziat. Az
1956-0s forradalmi események utan negyedéves hallgatoként
kiilfdldre tavozott. Hollandiaban a Delfti Miszaki Egyetemen
folytatta tanulmanyait, ahol 1960-ban fildmérdamérndki oklevelet
szerzett. 1961-t4l 2000-ig az egyetem Geodézia Karan kutatott és
oktatott mint tudomanyos munkatars és egyetemi docens. Kedvelt
tantargyai a Foldrajzi helymeghatarozas és a Kozmikus geodézia
voltak, kiilondsen a Doppler és a GPS mérési és szamitasi eljarasok.
Az utabbi tiz évben tagja volt a prof. Peter Teunissen vezette
Mathematische Geodesie en Puntsbepaling (Elméleti geodézia és
helymeghatarozas) tanszéknek. A Hollandiaban megjelend GPS
Nieuwsbriefnek 18 éven at volt foszerkesztdje. 1989-ben kollegaival
egyiitt 0 allitotta ossze az elsd holland nyelvii GPS-konyvet.
2000-ben nyugallomanyba vonult.

Globalis
helymeghatarozo
rendszer

(bevezetés)

A konyv magyar valtozatanak elkészitésében kiozremiikodik négy
intézmeényt képviselnek; mindnyajan tevékeny résztvevdi voltak a
GPS hazai bevezetésének.

Addm Jézsef a MTA levelezd tagja, a Budapesti Miiszaki és
Gazdasagtudomanyi Egyetem (BME) tanara.

Banyai Laszlo a MTA Geodézial és Geofizikal Kutatdintézetének
(Sopron) osztalyvezetdje és a Nyugat-Magyarorszagi Eqgyetem
(NyME, Sopron) docense.

Borza Tibor a Foldmérési és Tavérzékelési Intézet Kozmikus
Geodéziai Obszervatoriumanak (Penc) helyettes vezetdje,
fotanacsos.

Busics Gyorgy a NyME Foldmeérési és Foldrendezdi Foiskolai Kar
(Szekesfehérvar) docense.

Krauter Andrds a BME docense.
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1995-2000: Muholdas helymeghatarozas,
(mint fakultativ targy)

2001-2007: Geodéziai rendszerek II.
2008- : Muholdas helymeghatarozas

(geoinformatika szakiranyos targy)
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A GNSS-témakor ma, a Muholdas
helymeghatarozas targy eloadasai soran

Az eloadasok témai

hét datum cim
1. hét IX. 7. GNSS feldolgozo szoftverek. A feldolgozas folyamata.
2. hét X 14. Transzformacios lehetoségek a GNSS meresek atszamitasara
3. hét IX. 21. Kinematikus és RTK mérések
4. hét IX. 28. A halozatos RTK
I 5. hét X. 5. Projektnap
I 6. het X. 12, Szabatos statikus mereések
7. het X 19. Zarthelyi dolgozat. Felmeéréesi halozat meghatarozasa GPS-szel
% hét X 26. Passziv GPS halozatok (EUREF. OGPSH)
' XI 2 Dékani sziinet
9 hét XTI 9. Aktiv GNSS halozatok (IGS. EPN. GNSSnet.hu
10. hét XTI 16. SBAS (Ommnistar, EGNOS). A GPS helyzete €s modernizacioja
11. het XI. 23 Zarthelyi dolgozat. A Glonassz helyzete és modernizacioja.
I 12. het XI. 30. Tervezett GNSS rendszerek (Galileo, Compass). Navigacio.
A feldolgozas matematikai modelljei.
I 13. het XII. 7. A GNSS kombinacioja mas merestechnikakkal. GNSS alkalmazasok.
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gyakorlat

hét ditum o cim

1. het IX. 6. Navigacios GPS/DGPS (Hemisphere+Gamin+DigiTerra) (+)

2 het IX 15 Hagyomanyos RTK: felmeres, kitiizes (Leica 330 vevopar) (+) -

3_het IX. 20, Hagyomanyos RTK: felmeéres, kitiizes (Topcon Hiper vevopar) (+) Mu h 0 I d a S

4. het IX. 27. Halozatos RTK. integralt felmeres (Leica 1200 vevo+tmeroallomas) (+) h el -

3. het X 4 2(5) | Projekinap (navigicios vevokkel végzett feladat leaddsi hatarideje okt. 11.) Y

6 hét | X 11 1(10) | Méréstervezd programok (Leica Satellite Availability, Trimble Planning) [T eg h ata -
kY5 Oszi sajat mérések megjelenitése (Leical200 halozatos ETK, TPS) ”

7 het X. 18 4 (10) | RINEX fijl elemzése. roza S
5(3) (szi sajat merések megjelenitése (Leica330 RTK)

& het X 25 6 (10) | Terepgvakorlat meréseinek bevitele. Georeferilds. SPP. (*)
T(3) Oszi sajat meresek megjelenitése (Topcon Hiper RTE)

XI.1 Dékini sziinet
9 het XI 8 8(10) | Kodmeres es fazismeres feldolgozasa. Vektorok elemzése ()
10 heét | XI.13. 9(10) | Térbeli halozat kiegvenlitése. Transzformacio VITEL és EHT szoftverrel (*)
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Az eGEO portalrol minden gyakorlat
részletes leirasa letolthetd Feladatlapok

¥ eGEO » GNSS-F3N-1

Halozatos RTK. integralt felmérés a Leica 1200 rendszerrel

Cél: két GPS szabad illispont 1étesitése halézatos RTK-val (Leica SmartStation), majd ezekrél a

1
TEREPI FELADATOK

&> 1. Navigécids és térinformatikai GPS
&> 2. Hagyomanyos RTK: Leica GPS 500
&> 3. Hagyomanyos RTK: Topcon Hiper
&> 4. Halézatos RTK: Leica1200

2 IRODAI (GEPTERMI) FELADATOK
& 1. Méréstervezés
&> 2. Terepi, térinformatikai céld adatgydjtés
& 3. Leica1200 mérés kiértékelése
&> 4. RINEX fajl elemzés
&> 5. Leicab30 mérés kiértékelése
&> 6. Topcon Hiper mérés kiértékelése
& 7. Import, georeferalas, SPP
&> 8. Vektor-kiértékelés és elemzés
&> 9. Halézatkiegyenlités és transzformacicd
&> 10. Kilonboz6 transzformacids lehetéségek

2> 13. GPS-feldolgozas TGO szoftverrel

pontokrdl a jardasziget 101-121 szamu jeldlt pontjainak polaris felmérése merdallomassal
(TCA1203), tovabba minkét allispontrol ugvanazon szabatosan jelélt pont (17) ellendrzd
bemerese.

Felszerelés:
2 db miiszerillvany
2 db 360 fokos prizma
1 db optikai vetitos miszertalp + Wild csics
1 db tartobot (1200-as)
1 db tartobot kitamaszto allvannwal
Leica GP51200 (dobozban, SIM kartvawval)
Leica TCA1205 (dobozban)

Vegrehajtas: A ket GPS szabad allaspont a keresztezodeésben léevo parkon beliil legven; ugwv
telepitenddk, hogv egvmassal dsszeldssanak és mindegvilkrol lathato egven a 17-es ellentrzo
pont. A felmeérendo teriilet: a jardasziget 10118l 121-ig festéssel jeldlt pontjai.

Személyenként kiilén munkaallomanvban annvi ij pontot kell meghatirozni. hogv a kiscsoport
bemérje az dsszes pontot, egvénenkeént egvenletesen megosztva; egves részletpontok mindlkét
allaspontrol bemérhetok.

Kiildn vizsgalat céljabol ellendrzd pont a 17-es szam jelélt pont, amelven a tartorudat
kitdmasztassal, igazitott libelldval, gondosan kell felallitani.

A munkaillomany koordindta-rendszere Hungarv2009 legven.

A haldzatos RTK beallitas MAC legven.

Fakultativ feladat (amennviben van ido): felmérés a tartordon elhelvezett ETE vevovel (Smart
Pole) illetve kitlizeés.

Beadando: Személvenkét egv EOV koordindta-jegvzék, pontvazlat hattér-térképen, ellendrzési
jegvzokonyv, mileiras



Irodai feldolgozas

eGEOQO:
* mérési adatok letoltése
- feladatmegoldas Iépései

3 MERESI ALAPADATOK
(77 Pakozdi alapadatok

[ Szeptemberi terepi sajat meresek (Leica 1200)
(] Szeptember terepi sajat mérések (Leica 530)
[ Szeptemberi terepi sajat merések (Topcon Hiper)
(7 Terkép-légifota

(3 Almanach

— _ (7 TRANSZFORMACIOHOZ kizds pontok
= 2GEQ » GNSS-F3N-10 » Feladatok » 1. Méréstervezes
1. feladat: méréstervezés (2
Meqg kell ismerkedni két GNSS méréstervezd (eldrejelzd) programmal (Leica Satellife Availabilify s Trimble Pl uuiy), cecnne a niajus: icropyyanuiiomn vegecin O oSS mULai tai niana noi s iaiatin @ i

konstellacict, tovabbi egy jovabeni mérési napra kell eldrejelzeést végezni.

1.1. Multbeli GPS mérés koriilményeinek bemutatasa

1) Allapitsa meg, hogy a pakozdi terepgyakorlaton mikor végezte a gyars statikus GPS mérést. A datumot, a mérés kezdetét és befejezését jelentd egész drat is adja meg (példaul: 2010. majus 19.. 9-13 dra kiizatt).
Sziikség esetén az LGO programba be kell talteni a mérési adatokat és ott kell megnézni az idépontokat.

2) Készitsen konstellacids abrakat az el6bb megallapitott mdltbeli idGtartamra (helyi id6ben, azaz +2 dras iddzonaban) Pakozd munkatertiletre ( =47 ® 14, | =18 ° 36', h=250 m), 15 ° -0s magassagi szog folott a Leica
tervezd program segitségével, csak GPS holdak vetelét feltételezve. Ehhez be kell tdlteni és kirajzolas eldtt beallitani a mérés idején ragzitett almanach fajlt (tehat nem a legfrissebbet, amit a program
alapértelmezésként kezel, hanem a midltbelit). Az almanach fajlokat abban a mappaban taléljuk, ahol a nyers mérések is vannak. Fontos: a bedllitott mérési nap és az almanach datuma legfeljebb 7 nappal térhet ell




eGEO:
* heti feladatleadas elektronikusan
s értékelés hetente

Feladatok értékelése

= 2GEOQ » GNSS-F3N-10 » Feladatok » 1. Méréstervezés » Leadott munkak
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Kimlei Annamaria
Lovasi Attila
Fiath Balazs
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= Varga_Andras.zip

2010 October 16 |, Saturday, 10:55
= Merastervezes.zip

2010 October 17 |, Sunday, 12:28

= Fiath_Balazs_merestervezes zip
2010 October 17 | Sunday, 21:41

= vargab_meresterv.zip

2010 October 17 , Sunday, 22:46

[#) Planning_GNSS_measuring.docx
2010 October 24 | Sunday, 23:18

= merestervezes. zip

2010 October 20 , Wednesday, 15:55
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2010 November 14 | Sunday, 20:09

2010 Movember 14 | Sunday. 20:09

2010 October 27 . Wednesday, 13:24

2010 October 27 . Wednesday, 13:24

2010 October 24 | Sunday, 12:48
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Segédletek

eGEO:
SEGEDEK - szoftverleirasok

* mintak a leadashoz
(77 LGO (Leica) segédek . s7akcikkek
3 TGO (Trimble) segédek * vizsgakérdések

(7 VITEL: telepites leirasa es telepitd fajlok
(77 MINTA munkareszek

1 FORMATjlok | ¢ o7 KIRODALOM

(77 Magyar nyelvi szakirodalom
(77 Angol nyelvi szakirodalom
(77 Nehany bemutato, minta...

b VIZSGAKERDESEK, KOVETELMENYEK
(77 Vizsgakerdesek, kivetelmenyek




Onallé szamitasi feladat megoldasa

(zh)

¥ eGEO » GNSS-F3N-10 » Feladatok

1) Nézze meg, hanyas sorszamu helyen ul. A paros szamu és a paratlan szamu helyszam szerint mas-mas
csomagolt mappat (1-es vagy 2-es), egy regebbi (2009. évi) pakozdi mérés nyers adatait. Létesitsen a hel
d: meghajton, ahova az eredmenyeket (fajlokat) fogja tarolni. Ezt a mappat csomagoltan kell a gyakorlat vé

2) Mindkét feladatnal két munkanap volt, a vevdk tipusa: Leicab00, Topcon Hiper, Topcon Legacy (sarga, :
meéereast kovetden 3 perces félkinematikus mérést is végeziek ugyanazon ponton, ugyanazon a miszerallvar
percnél hosszabb statikus mérést). Tovabbi sajatocedn hami a7 amiac reanartnl limianazt a nantat gitérd
as szamot kapta), viszont a mostani feldolgozdasna eGEQ: szami

- alapadatok el6re feltolthetok

» feladatleiras kovetheto

4) Nyiss_::lﬂ egy U prﬂje_ktet az LGO-ban. Imp:_:urtsilja « hataridére valé leadas objektiv arest, b
toralheti, vagy késébb is (leggyorsabban az idétart h . em Le
Topcon Hiper - L1= 0.1059; L2= 0.0971 - értekeles elektronikus

Topcon Legacy: L1=0.0536; L2=0.0618 ... €s ha nincs halézat?

3) A referencia mindkét napon virtualis Rinex, de n




Miért nem kénnyu a tantargy oktatasa?

Mert automatizalt rendszert kell megismertetni ...
Mert nehéz egyéni feladatot adni...

Mert elektronikus minden munkarész...

Mert draga a miiszer és szoftver...

Mert gyorsan valtozik az alaprendszer és a
GNSS-infrastruktura

[
4

=y
-z

N
3y




A
=

Koszonom a figyelmet!




