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A haromlépcsos megoldas

GeoMentor Kft — Biztos hdttér foldméroknek



Biztos hatter

o Ertékesités
— Fejlett muszertechnologia (GNSS)

« Tanacsadas

— Felhasznalo tamogatas korszerlen (web)
 Miszer specifikus: Sokkia & Topcon & <GM> felhasznalok
« Altalanos geodéziai
* Webfejlesztes
— honlapkeszites, programozas




Partnerek

» GeoMentor Kft — egyszemélyes vallalkozas

* Egyuttmukodo vallalkozasok
— Sokkia Kft - Péecs
— Geopteam Kft — Budapest




Ertékesités - 1

« Carlson SurvCE

— tobb mint 80 felhasznald / 3 év
— muszerfuggetlen

— integralt meres

— 20 féle vezérl6 hardver

— egyszerl kezeles
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CARLSON

SU:EWCE Miiszerfiiggetlen
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Gyartd:

Tipus:

Manual Total Station
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Leica {wild) Older Models |a :I

Leica Robotic Total Station

Nikon

Pentax

Riegl
Sokkia
South
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Befblt

IMent

Atnevez

Torol

+ Méroallomasok
o Szinte minden gyarto
o hagyomanyos és robot is

* GPS/GNSS vevok

o bazis /rover

L Komm | vevé |
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Gyartd:

Tipus:

4D Navigation
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Pentax
Septentrio

South

Sokkia

Stonex
Topcon
Trimble

o
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Betdlt

Ment

Amevez

Torol
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o halozati (NTRIP kliens)
* Vizmeélységmerok

e Lézertavmeérok
e Szintérzékelok

Miiszercsere konnyebb, gazdasagosabb!
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CARLSON

Integracio

 Barmilyen m. allomas
barmilyen GPS-szel

« Kozos vezérloegyseéeg
 Kozos adatbazis

« Méroallomas fedélzeti
valtozat

Rugalmassag, hatékonysag!
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C,i_HLSDNe Vezérlohardver
SURVEE fiiggetlenség
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e Méroall. fedélzeti

Teljes szabadsag, testreszabhato !
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VYalaszthatd vetiletek:
HUMGARY EOY-YITEL2009

2Be: Tardl Biivites eltdefinialtal

3 Puﬂ Modosit Bdvites felhasznalaival
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Honositva

 Magyar nyelvu

 VITEL-2009
o hem RTCM alapu
o NTRIP nélkiil is

« 47/2010-nek megfelelo
meéreési jegyzokonyv




Ertékesités - 2

« Carlson Surveyor+

» hihetetlenul tartos
» 2 S0ros port

» 2 USB port

» Bluetooth, Wifi, SD

e Carlson Mini

> Kis meéret
> 1 soros, 2 USB
» Bluetooth, SD, CF

% Geelienior K, 5 Carlson




vE&Carilson'Surveyor-+»

Meéroallomas vezerloegységebol RTK roy

|/ |
P GPS L1, L2
%NASB GLONASS L1, L2

Kétfrekvencias halozati GNSS RTKrover!

Carlson
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sECarison'Surveyor-+»

Halozati GNSS RTK rover

* Elonyei
» Kis suly (2.8 Kq), jo kiegyensulyozas
» NovAtel OEMV vevo — villamgyors inicializalas
» 8 ora uzemido
» Kontrollerbe épitett GPRS modem (e-mail a tereprdl
» |IP67 viz&por tiroképesseg, utésallo

Gazdasagos megoldas !
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Carlson CSI

Rendorsegi helyszineld
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Carlson SurvNE

True network leastsquares
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—o;kn simply .. Simply Works
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_.simply Works
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EpitSipar:

Takeoff/ Construction
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Kiveteles életpalya

¢ + Sikerek, elsoségek
! > 1983, Trimble 4000S

» az 1. geodéziai GPS vevo

> 1989, Ashtech L12 & Z12

» az 1. hordozhatd 12 csatornas GPS
» az 1. GPS&GLONASS vevo (GG- Surveyor)

» 1999, Javad Maxor (Topcon Hiper)
» az 1. integralt RTK rover

» az 1. Galileo vevd tomeggyartasban

§1999

e 41.9¢



Kiveteles életpalya

2 Geelenier I

« Sikerek, elsoségek

» 1983, Trimble 4000S

» az 1. geodéziai GPS vevo

> 1989, Ashtech L12 & Z12

» az 1. hordozhatd 12 csatornas GPS
» az 1. GPS&GLONASS vevo (GG- Surveyor)

» 1999, Javad Maxor (Topcon Hiper)
» az 1. integralt RTK rover

» az 1. Galileo vevd tomeggyartasban

» 2007, Javad Triumph
» az 1. 216 csatornas vevo

¥/ \W/\»




Triumph-1

e
LONASS
ALILED

« Aktivalva:
» GPS L1/L2/L2C/L5
» GLONASS L1/L2
» SBAS (EGNOS,WAAYS)

* Nincs aktivalva:
> Galileo E1/E5A




Triumph-1

e
LONASS
ALILEODO

~ 7 Ceaenier [&

216 csatorna (2007 é6ta!)

S5Hz adatslriiség

RAIM (hibas mihold kiszlrése)
Soros port, 2 db

USB port, 1 db

256 MB memoria
Bluetooth & WiFi 802.11b
GSM/GPRS modem + ant.
URH radio6 (nem aktivalt)



Triumph-1
P
LONASS
Valaszthato képességek
« Galileo

* 10, 20, 50, 100 Hz adatslriseg
0.5, 1, 2GB memoria bévités
« Jelzavarasok kezelése
« GLO 0.2 mm-es dinam. kalibralas
« ArcPad bévitmeny
« Ethernet csatlakozas

« Beepitett URH radio aktivalasa

2 Geelenier I




Triumph-1
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e
LONASS
ALILEODO

Kulonleges megoldasok

IPG7 viz és porallésag
Utésbiztos haz
Torésvedett GSM antenna
2 db SIM tarto

15 ora uzemidod

Onallo NTRIP csatlakozas



Triumph-1




Triumph-1
Bevezeto akcio

A konfiguracio tartalma

* Triumph-1 vevo

Archer vezérl6 (v.Nautiz X7)
SurvCE szoftver

2 m arboc

VITEL-2009

Csak az els6 10 megrendelonek!!



Eredmeények 2008 ota

2008.10.24 : Az els6 MBOC jelvéetel Triumph chippel a
Galileo Giove-B muholdrol

2009.04.24 : Az els6 GPS L5 jelvétel

2009.08.11 : Alegmagasabb technoldgiai pontszam
elérese a japan Geographical Survey Institute
tenderen.

2009.08.19 : Jelvétel és pozicioszamitas csak-Galileo,
GPS+Galileo és GPS+Glonass+Galileo szimulalt
jelkombinaciokkal

2010.10.29 : Az els6 QZSS (Japan) jelvétel
2011.02.04 : Az els6 Compass (Kina) jelvetel

VANAD



Tovabbi Javad vevok

« OEM modulok, 12 féle
* Dobozolt vevok

— Alpha, 3 féle

— Delta, 6 féle

— Sigma, 7 féle






