A GPS poziciok pontositasanak
lehetoségel
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Milyen fogalmakkal talalkozunk?
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Tegyuk helyukre a fogalmakat !
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Abszolut kinematikus poziciod
meghatarozas

-k *

oD szerint ~100 feet !
- | b. : 27 méter!
A tapasztalati
/ érték: 3-5 méter.
W
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T
Ha ennél pontosabb meghatarozas
szukseges, a meérest javitanunk kell

Ehhez egy ismert
ponton mikodo
REFERENCIA allomas
tényleges, és mert
pozicioja kozotti
kulonbséggel
javitanunk kell a
merésunket (ROVER)

Referencia v.
Bazis ?Fﬁ = = Eﬁ:
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T
Relativ méreést kell végeznunk...

Ha a javitashoz csak a kddmeérés adatait hasznaljuk fel,
Differencialis meghatarozasrol beszelunk: DGPS

Ha a fazismeéreés adatait is felhasznaljuk,
RTK - megoldasrol beszélunk.

A ,,Relativ” és ,,Differencialis” kifejezések sokszor keverednek !
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Valésido, vagy utofeldolgozas?

Mind a Relativ Kodmeéres, (DGPS) mind a Relativ Fazisméres
adatait feldolgozhatjuk utolag, (PostProcessing)

illetve valds idoben (RTK, RTS)

D G P S m—E<T-
PostProcessing Statikus fazisméré

DGPS
Valés id6 —
RTK ﬁ\
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Valos ideju DGPS korrekciok

WAAS wide Augmentation Area System

25 foldi allomas adataibdl general korrekciot (USA)
Jelenleg 2 geostacionarius miihold sugaroz
1 a Csendes 6cean, és 1 az Atlanti 6cean folott

WAAS System

Eurdépara 2 hold sugaroz: AOR-E, és

IOR INMARSAT holdak. ’ = —
Pontossaga: ~7 méter (<3 m ?P) : S

Signal: GPS L1=1575.42MHz %
Féleg az Atlanti Ocean -

térségében hasznalhaté
Navigacids célra alkalmas,
itthon GIS célra sem elegendd!

www.geopro.hu
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Valos ideju DGPS korrekciok

EGNOS Euro Geostationary Navigation Overlay Service

* 30 foldi allomas adataibél general korrekciot, (GPS és GLONASS!)
* A tervek szerin 3 geostacionarius miihold sugaroz: (GPS L1= 1575.42MHz)
* A Csendes, az Atlanti 6cean, (INMARSAT holdak) és Afr|ka folott (ESA ARTEMIS)

- Pontossaga: <5 méter - T e !
ﬂﬁ‘% :

* Teljes kiépités 2005-ben (<1m 77);”"* »’i**ﬁ \

- Addig az IOR ,,hasznalhat6” -

* Navigacios célra alkalmas, 20

teljes kiépités utan GIS (mezégazdasag)??
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WAAS, EGNOS, MSAS

WAAS - PRN 122 - Inmarsat 3F4 (AOR-W)
- WAAS - PRN 134 - Inmarsat 3F3 (POR)

EGNOS - PRN 120 - Inmarsat 3F2 (AOR-E 15.5°W)
EGNOS - PRN 124 - Artemis (21.5°E)
'EGNOS - PRN 126 - Inmarsat 3F5 (25.0°E)

B Japan sajat rendszer lizemeltetését tervezi (MSAS)
(Az els6 muhold a fellovést kovetoen elpusztult)

%
A WAAS, EGNOS, MSAS rendszerek ingyen hozzaférhetok,

a legtobb navigaciés célu GPS vevo képes a hasznalatukra.
Leica GS20, és minden geodéziai GPS vevo
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OMNISTAR  OmnisTiR.

« OmniSTAR DGPS szolgaltatas miiholdon keresztil

. 70 referenciadllomas, 3 kontrollallomas ‘

 Pontossag: <1 méter

« Az OMNISTAR szolgaltatasai:
VBS-Virtual Base Station (Virtualis Bazisallomas)
VRC-Virtual Reference Cell ( Virtualis Referencia Cella)

« A szolgaltatasokra
eld kell fizetni
« Kulon OMNISTAR

vevot igenyel

« Fo felhasznaloi:

- GIS adatgyijtok
- Mez6gazdasag
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RTK Geodéziai pontossaggal

Korrekciok:
Leica, CMR, CMR+, RTCM

Sajat referencia éllonnm
permanens referencia alffomas

Adatatvitel:
URH radid
GSM telefon
NTRIP
A
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A korrekciok formatumai

* Leica: nem nyilt, binaris formatum
* Trimble: CMR, CMR+ nyilt formatum

« RTCM: Radio Technical Commission for Maritime Services
Szabvanyos adatformatum, tobb verzidval, és kulonféle tartalommal.
(pl. RTCM v.1; RTCM v.1.1; RTCM v.2.1; RTCM v.2.3; )

 Uj szabvany: RTCM v.3.0 ez alkalmas a GPS referencia halozati
korrekcidinak tovabbitasara.

G RTCM
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Adatatvitel
URH radié:
Elonyei: Hatranyai:

« Max. 8 - 10 km bazisvektor
» A domborzat akadalyt jelenthet
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—
NTRIP

NTRIP Network Transfer Internet Protokol
Hogyan mikodik?

1./ A referencia allomasok (NTRIP Source) a

forrasadatokat felteszik az Internetre T .
(NTRIP Server), mely tartalmazza az
adatokat szolgaltato allomas nevet is I I
(Mountpoint) HTTR Streams Administration
2./ Afelhasznald (Client) csatlakozik R g
az Internetre, (NTRIPCaster), amely T HTTF Streams T
ellen6rzi a jogosultsagot, majd a
kivant NTRIPServer-hez NtripServer 1 NiripServer M
csatlakoztatja a felhasznalot. T T
MiripSource 1 ... MiripSource M
N
v GEOPRO R
eosystems
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NTRIP

Az NTRIP, az Internet HTTP protokolon (Hypertext Transfer Protocol)

alapul. Az NTRIP Caster mint HTTP Server (TCP/IP server) mikodik.
Szukségunk van tehat, a Rover oldalon TCP/IP beallitasi lehetoségre!

Ehhez hasznalhatunk PC-t

€3 Bluetooth™

Bl

~ AR

77 AN

té
Alkalmas mobil (GSM) telefont &
(GPRS/EDGE, BlueTooth, Java) '
GPRS = General Packet Radio Service,
csomagkapcsolt adatatviteli rendszer GSM hal6zaton
EDGE = Enhanced Data Rates fr Global Evolution,
a GPRS nagyobb sebességi valtozata

Leica GPS vevét, vagy SmartStation-t, B2 AT
Itt nincs sziikség kiils6 eszkozre, a TCP/IP dcell mobileNTRIP
beallitasok a miszeren megtehetok ! software
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A mai helyzet hazankban

A FOMI permanens referencia allomasai, RTK szolgaltatassal

RTK r=35km : s’z'ER.r‘
*. ZR. ‘&! @ &’r*::-l}k}}
SmartStation r=50km dat ‘z’. NY
'_I: % BN .. FuzE . 5
Bl . .r’F"dl'E’u : f

N o - PUSP

i :1}2&51“ i - :-'

J/ ".E;I KECS p Y : ; S
\) X oroS "\

P
R 4 ®-Mlkodo allomasok
A @-Tervezett allomasok
- 50 km 100km

RTK: r=35 km-es korcn beliil
SmartStation -al r= 50km
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SmartStation

Bazisvektor, és megbizhatosagi adatok.
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Koszonom a flgyelmet
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GLONASS

GLONASS Global Navigation Satellite System

Orosz (Szovjet) mihold rendszer, megeldzte a GPS-t!!

1.STATUS Information Group

GLONASS Constellation Status
( February 14, 2005)

GLONASS Cosmos Plane/ Frequ. Launch Intro Status  Outage
number number slot chann. date date date

796 2413 1/01 02 26.12.2004 06.02.2005 operating

794 2402 1/02 04 10.12.2003 02.02.2004 operating

789 2381 1/03 12 01.12.2001 04.01.2002 operating

795 2403 1/04 06 10.12.2003 30.01.2004 operating

711 2382 1/05 02 01.12.2001 15.04.2003 operating

701 2404 1/06 01 10.12.2003 09.12.2004 unusable 21.01.2005
712 2411 1/07 26.12.2004 )

797 2412 1/08 06 26.12.2004 06.02.2005 operating

787 2375 3/17 05 13.10.2000 04.11.2000 operating

783 2374 3/18 10 13.10.2000 05.01.2001 operating f
792 2395 3/21 05 25.12.2002 31.01.2003 operating :

791 2394 3/22 10 25.12.2002 10.02.2003 operating PR P24 ’r

793 2396 3/23 11 25.12.2002 31.01.2003 operating Kb. 14 mikodo muhold
788 2376 3/24 03 13.10.2000 21.11.2000 operating

Note: All the dates (DD.MM.YY) are given at Moscow Time (UTC+0300)
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Miert roszabb a GPS meérte magassag ?
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